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1 Descripcion

Con los médulos inalambricos RAD-EE-2400-RS485 pue-
den sustituirse los cables de serie RE-485 facilmente por
conexiones inalambricas sin interferencias.

La comunicacion inalambrica esta basada en la tecnologia
Trusted Wireless 2.0.

Direccione y configure el médulo inalambrico mediante el
software PSI-CONF. Este software puede descargarse en
phoenixcontact.net/product/1081818.

Unos mecanismos automaticos y manuales de coexistencia
garantizan el cumplimiento de los exigentes requisitos para
una transmision de datos a prueba de errores. Los médulos
inalambricos utilizan la banda ISM de 2,4 MHz exenta de
licencia.

)

Caracteristicas

— Conexion en red flexible de los modulos inalambricos
en modo de red de punto a punto, en estrella 0 enma-
llada

— Funcionamiento en paralelo de numerosos arrays foto-
voltaicos mediante numerosos mecanismos de coexis-
tencia

—  Comunicacion fiable y sin problemas incluso a grandes
distancias gracias a la tecnologia Trusted Wireless

— Puesta en servicio intuitiva gracias a los comodos asis-
tentes de software

Banda de frecuencia sin licencia 2,4 GHz
— Variante de precio optimizado

Datos técnicos

— Interfaz RS-485

— Velocidades de datos ajustables de la interfaz de radio
— Hasta 250 participantes de red

— Alcance de hasta 500 m

— Homologaciones internacionales

Asegurese de que trabaja siempre con la documentacién actual.
Puede descargarla en la siguiente direccion: phoenixcontact.net/product/1081818
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http://phoenixcontact.net/product/1081818
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RAD-EE-2400-RS485

3 Datos de pedido

Descripcion Tipo Codigo Emb.

Transceptor de radio de 2,4 GHz con interfaz RS-485, co- RAD-EE-2400-RS485 1081818 1
nexion de antena RSMA (hembra), redes punto a punto,

en estrella y enmalladas hasta 250 estaciones, alcance

hasta 500 m (con buena visibilidad), uso en todo el mundo

Accesorios Tipo Caodigo Emb.

Radioline: cable de datos USB para la comunicacion RAD-CABLE-USB 2903447 1
entre el PC y equipos Radioline, suministro de energia

para el diagndstico y la configuracion mediante puerto

USB del PC, longitud del cable: 2 m

Borne para conexion de pantalla, nimero de polos: 1,tipo  SCC 10-NS35 1019440 20
de conexion: Conexidn por resorte, clase de montaje:
NS 35/7,5, NS 35/15, color: negro

Segunda generacion FL COMSERVER UNI..., servidor FL COMSERVER UNI 232/ 2313452 1
para aparatos serie, para la conversion de una interfaz 422/485

232/422/485 serie a Ethernet, soporta aplicaciones TCP,

UDP, pasarela de enlace Modbus y PPP, incl. software

puerto Com Redirector y documentacion para el usuario

Antena omnidireccional multibanda para aplicaciones de ANT-OMNI-2459-04 1284780 1
libre movimiento, disefio compacto, banda de frecuencia:

2,4 GHz/5 GHz/6 GHz, ganancia: 2,0 dBi/2,5 dBi/3,0 dBi,

indice de proteccion: IP68/IP69K, resistente a los impac-

tos y las vibraciones, conexion: N (macho)

Antena omnidireccional para montaje en pared, bandade RAD-ISM-2400-ANT-OMNI-2- 2701362 1
frecuencia: 2,4 GHz, ganancia: 2 dBi, indice de protec- 1-RSMA

cion: IP65, conexion RSMA (macho), incl. cable de cone-

xion de 1,5 m, soporte de montaje y material de montaje

Antena omnidireccional multibanda con proteccion anti-  ANT-OMNI-0671-02 1396318 1
vandalica para montaje de armario de control, banda de

frecuencia: 0,6 GHz ... 7,1 GHz, ganancia: 2 dBi ... 4 dBi,

indice de proteccion: IP67, resistencia a choques: IK10,

resistencia al agua de mar, conexion: N (hembra)

Antena omnidireccional multibanda para montaje en ANT-OMNI-0671-01 1396316 1
poste o pared, 0,6 GHz ... 7,1 GHz, ganancia:

1 dBi ... 3dBi, indice de proteccién: IP67, resistente al

agua del mar, conexion: N (hembra), incl. soportes de

montaje y abrazaderas para poste

Antena omnidireccional para montaje en poste o pared, RAD-ISM-2400-ANT-OMNI-6- 2885919 1
2,4 GHz, ganancia: 6 dBi, indice de proteccioén: IP67, re- 0

sistente al agua marina, resistente a los impactos y las vi-

braciones, conexion N (hembra), incl. soporte de montaje

y abrazaderas para poste, homologacion ATEX e IECEx

Cable de antena para el pasamuros de armario de control, RAD-PIG-EF316-N-RSMA 2701402 1
diametro exterior: 3,2 mm, conductor interior: flexible,

amortiguacion: 0,6/0,9/1,4 dB con 0,9/2,4/5,8 GHz, cone-

xion: N (hembra) -> RSMA (macho), longitud de cable:

0,5m

108648_es_04 Phoenix Contact 3/21



RAD-EE-2400-RS485

Accesorios

Cable de antena, diametro exterior: 5 mm, conductor
interior: rigido, amortiguacion: 0,4/0,5/0,6 dB con 0,9/2,4/
5,8 GHz, conexion: N (macho) -> RSMA (macho), longi-
tud de cable: 0,5 m

Cable de antena, diametro exterior: 5 mm, conductor
interior: rigido, amortiguacion: 0,5/0,8/1,1 dB con 0,9/2,4/
5,8 GHz, conexion: N (macho) -> RSMA (macho), longi-
tud de cable: 1 m

Cable de antena, diametro exterior: 5 mm, conductor
interior: rigido, amortiguacion: 0,9/1,3/2,0 dB con 0,9/2,4/
5,8 GHz, conexion: N (macho) -> RSMA (macho), longi-
tud de cable: 2 m

Cable de antena, diametro exterior: 5 mm, conductor
interior: rigido, amortiguacion: 1,2/2,0/3,0 dB con 0,9/2,4/
5,8 GHz, conexion: N (macho) -> RSMA (macho), longi-
tud de cable: 3m

Cable de antena, diametro exterior: 5 mm, conductor
interior: rigido, amortiguacion: 2,0/3,3/4,8 dB con 0,9/2,4/
5,8 GHz, conexion: N (macho) -> RSMA (macho), longi-
tud de cable: 5 m

Cable de antena, diametro exterior: 10 mm, conductor
interior: flexible, amortiguacion: 1,0/1,8/3,1 dB con 0,9/
2,4/5,8 GHz, conexién: 2 x N (macho), longitud de cable:
3m

Cable de antena, diametro exterior: 10 mm, conductor
interior: flexible, amortiguacion: 1,6/2,9/5,0 dB con 0,9/
2,4/5,8 GHz, conexion: 2 x N (macho), longitud de cable:
5m

Cable de antena, diametro exterior: 10 mm, conductor
interior: flexible, amortiguacion: 2,9/5,6/9,9 dB con 0,9/
2,4/5,8 GHz, conexién: 2 x N (macho), longitud de cable:
10m

Cable de antena, diametro exterior: 10 mm, conductor
interior: flexible, amortiguacion: 4,3/8,3/14,8 dB con 0,9/
2,4/5,8 GHz, conexion: 2 x N (macho), longitud de cable:
15m

Adaptador con tecnologia Lambda/4 como proteccion
contra sobretensiones para interfaces de sefales coaxia-
les. Conexién: Conectores N hembra-hembra

Adaptador para antena para el pasamuros de armario de
control, rango de frecuencia: 0,3 GHz ... 6 GHz, indice de
proteccion: IP65, conexion: 2 x N (hembra)

Adaptador para antena, rango de frecuencia:
0,3 GHz ... 6 GHz, conexion: RSMA (macho) -> RSMA
(hembra), con angulo de 90

Cinta resistente a intemperie autovulcanizante para
protec. ext. de adaptadores, divisores de antena, conex.
cable, etc., long. rollo 3 m

Tipo
RAD-PIG-RSMA/N-0.5

RAD-PIG-RSMA/N-1

RAD-PIG-RSMA/N-2

RAD-PIG-RSMA/N-3

RAD-PIG-RSMA/N-5

RAD-CAB-EF393- 3M

RAD-CAB-EF393- 5M

RAD-CAB-EF393-10M

RAD-CAB-EF393-15M

CN-LAMBDA/4-5.9-BB

RAD-ADP-N/F-N/F

RAD-ADP-RSMA/M-RSMA/F-

90

RAD-TAPE-SV-19-3

Codigo
2903263

2903264

2903265

2903266

2702140

2867649

2867652

2867665

2885634

2838490

2867843

2904790

2903182

Emb.
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4 Datos técnicos

Dimensiones

99

O / )

<\ /)

114,5

O /)

:

©]

Dimensiones An. / Al. / Pr.

Datos generales

Categoria de sobretensiones
indice de proteccion

Grado de polucion

Material

Color

Clase de inflamabilidad segun UL 94

MTTF (duracién media hasta el fallo)

SN 29500 estandar, temperatura 25 °C,
ciclo de trabajo 21 %

SN 29500 estandar, temperatura 40 °C,
ciclo de trabajo 34,25 %

SN 29500 estandar, temperatura 40 °C,
ciclo de trabajo 100 %

Alimentacion
Tensiéon de alimentacion
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Carcasa

Carcasa

17,5 mm /116 mm/114,5 mm

1P20

PA 6.6-FR

gris trafico B (7043)
Vo

1064 Anos
492 Anos

196 Anos

24V DC
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Alimentacidn

Tensioén de alimentacion

Absorcion de corriente maxima

Proteccion contra sobretensiones transitorias

Limites del sistema
Modulo radio, Numero de participantes soportados

Interfaz de radio

Tipo de conexién de la antena

Direccion

Frecuencia

Gama de frecuencias

Numero de grupos de canales

Numero de canales por grupo

Distancia entre canales

Velocidad de transmisién de datos (ajustable)

Sensibilidad del receptor

Potencia de emision maxima

RS-485, 2 conductores
Tipo de conexion
Velocidad de transmision

Longitud de transmision

Resistencia terminal (Aplicables mediante conmutadores
DIP)

Interfaz de configuracion
Tipo de conexién

19,2V DC ... 30,5V DC
<48 mA (con 24V DC, con 25 °C)
Si

< 250 (Direccionamiento mediante el software PSI-CONF)

RSMA (hembra)
Bidireccional

2400 MHz

2,4002 GHz ... 2,4785 GHz
8

55

1,3 MHz

16 kBit/s

125 kBit/s
250 kBit/s

-106 dBm (16 kbps)
-96 dBm (125 kbps)
-93 dBm (250 kbps)

< 18 dBm (ajustable a través de software)

Borne enchufable de conexién por tornillo COMBICON

300 Bit/s
600 Bit/s
1,2 kBit/s
2,4 kBit/s
4,8 kBit/s
9,6 kBit/s
19,2 kBit/s
38,4 kBit/s
57,6 kBit/s
93,75 kBit/s
115,2 kBit/s

<1200 m
390Q/150Q/390 Q

Puerto S (conector hembra)

108648_es_04
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Datos de conexion

Tipo de conexién

Seccion de conductor rigido
Seccidn de conductor flexible
Seccién de conductor AWG/kemil
Longitud a desaislar

Par de apriete

Indicacion de estado
Indicacién de estado

Condiciones ambientales
Temperatura ambiente (servicio)

Temperatura ambiente (almacenamiento / transporte)

Humedad de aire admisible (servicio)

Humedad de aire admisible (almacenamiento / trans-
porte)

Altitud
Vibracion (servicio)
Choque

Conformidad/Homologaciones

CE

UKCA

UL, EE. UU./ Canada

Homologacion de radiofrecuencia Europa
Homologacion de radiofrecuencia Australia, RCM
Homologacién de radiofrecuencia Brasil, ANATEL
Homologacion de radiofrecuencia India, WPC
Homologacion RF México, IFT

Homologacion Corea del Sur, KC

Conexidn por tornillo
0,2mm? ... 2,5 mm?
0,2mm?... 2,5 mm?
24 .14

7 mm

0,6 Nm

LED verde (tension de alimentacion, PWR)
LED amarillo (calidad de recepcion, LINK)
LED verde (datos de recepcién, RX)

LED verde (datos de emision, TX)

-20°C ... 70°C
-4 °F ... 158 °F

-20°C...70°C
-4 °F ... 158 °F

20% ...85 %
20% ...85 %

2000 m
segun IEC 60068-2-6: 5g, 10 Hz ... 150 Hz
16g, 11 ms

Conformidad CE

De conformidad con UKCA
508 Listed

RED 2014/53/EU
06279-19-06497
NER-ETA/314
RCPPHRA20-0068
MSIP-CRI-PCK-2901541

108648_es_04
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Conformidad con la directiva RED 2014/53/UE
Resistencia a interferencias segun EN 61000-6-2
Descarga de electricidad estatica EN 61000-4-2

Descarga en + 6 kV (Severidad del ensayo 3)
contacto

Descargaenelaire + 8KV (Severidad del ensayo 3)

Descargaindirecta =6 kV

Observacion Criterio B
Campo electromagnético de AF EN 61000-4-3
Gamade 26 MHz ... 3 GHz (Severidad del ensayo 3)

frecuencias
Intensidad de campo 10 V/m

Observacion Criterio A
Transitorios rapidos (Burst) EN 61000-4-4
Entrada + 2 kV (Severidad del ensayo 3)
Senal +2kV
Observacion Criterio B

Cargas de sobrecorriente transitoria (Surge) EN 61000-4-5

Entrada + 0,5 kV (simétrico)
+ 1kV (asimétrico)

Senal + 1 kV (asimétrico)
Observacion Criterio B
Perturbaciones conducidas EN 61000-4-6
Gamade 0,15 MHz ... 80 MHz
frecuencias
Tension 10V
Observacion Criterio A
Criterio A Comportamiento de servicio normal dentro de los limites determinados.
Criterio B Alteracion transitoria del comportamiento de servicio, que es corregida por el propio aparato.

Emision de interferencias segun EN 61000-6-4
Radiointerferencias segun EN 55011 EN 55016-2-3 clase A campo de aplicacion industria

Conformidad con la directiva RED 2014/53/UE

Inmunidad a interferencias CEM (Compatibilidad electro- EN 61000-6-2, Norma genérica para ambito industrial
magnética de equipos de comunicacion inaldmbrica)

Seguridad - Proteccion de las personas referido a seguri- EN 62368
dad eléctrica

Salud - Limitacion de la exposicion del publico en general EN 62311
a campos electromagnéticos

Radio - Uso efectivo del espectro de frecuencias y pre-  EN 300328
vencion de perturbaciones en la comunicacion inalam-
brica

108648_es_04 Phoenix Contact 8/21
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5 Normas de seguridad e indicaciones de instalacion

5.1

Los dispositivos han sido disefiados para su empleo en el
ambito industrial.

Uso previsto

El sistema de radio es un dispositivo de clase Ay puede
causar radiointerferencias en zonas residenciales. En este
caso, el operador puede exigir que se tomen las contrame-
didas oportunas y que se corra con los gastos derivados.

Tenga en cuenta que, en combinacion con antenas, se
puede superar la potencia de emision maxima admisible. En
este caso, ajuste la potencia de emision por medio del sof-
tware.

p Instale el médulo de radio al menos a un metro de
1 distancia de otros equipos que utilicenlabanda de
frecuencias de 2,4 GHz (p. ej., WLAN, Bluetoothy
hornos microondas). De lo contrario, la calidad de
conexion y la velocidad de transmision de datos
se veran reducidas.

5.2 Indicaciones de seguridad

ATENCION:

Preste atencion a las siguientes indicaciones de
seguridad al utilizar el aparato

¢ Elfuncionamiento del sistema de radio sélo esta autori-
zado utilizando los accesorios suministrados por
Phoenix Contact. El empleo de otros componentes de
accesorios puede conllevar la cancelacion del permiso
de funcionamiento.

e Porla presente, Phoenix Contact declara que el pre-
sente sistema inalambrico cumple con los requisitos
esenciales y las otras disposiciones relevantes de la
directiva 2014/53/UE.

e Lainstalacién, el manejo y el mantenimiento deben ser
ejecutados por personal especializado, cualificado en
electrotecnia. Siga las instrucciones de instalacién des-
critas.

e Paralainstalaciény el uso, siga las disposiciones y nor-
mas de seguridad aplicables (también las normas de
seguridad nacionales), asi como las reglas técnicas de
validez general. Encontrara los datos técnicos de segu-
ridad en la hoja informativa y en los certificados (evalua-
cion de conformidad y otras aprobaciones, en su caso).

* No esta permitido abrir o realizar modificaciones en el
aparato. No repare el equipo usted mismo, sustituyalo
por otro de caracteristicas similares. Sélo los fabrican-
tes deben realizar las reparaciones. El fabricante no se
hace responsable de los dafos derivados del incumpli-
miento de estas prescripciones.

5.3

El indice de proteccion IP20 (IEC/EN 60529) del dispo-
sitivo esta previsto para un ambiente seco y limpio. No
exponga el equipo a cargas mecanicas y/o térmicas
que superen los limites establecidos.

Para salvaguardar el dispositivo contra dafios mecani-
cos o eléctricos, méntelo en una carcasa que tenga el
grado de proteccion necesario conforme a IEC 60529.
El dispositivo cumple la normativa de proteccién elec-
tromagnética (CEM) para el area industrial (proteccion
electromagnética: clase A). Si se emplea en ambientes
domeésticos, puede producir interferencias electromag-
néticas.

A lainterfaz S-PORT de 12 polos se conectaran soélo los
dispositivos de Phoenix Contact especificados para
ello.

Indicaciones UL

INDUSTRIAL CONTROL EQUIPMENT 11AE
c US Ambient Temperature: -20°C ... 70°C
LISTED  Wire range: 24-14 AWG
Torque: 5-7 (Lbs-Ins)
"Pollution Degree 2 Installation Environment"

108648_es_04
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5.4 Conformidad

IFT, Instituto Federal de Telecomunicaciones México

La operacioén de este equipo esta sujeta a las siguientes dos
condiciones: (1) es posible que este equipo o dispositivo no
cause interferencia perjudicial y (2) este equipo o disposi-
tivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que
pueda causar su operacion no deseada.

Este equipo ha sido disefiado para operar con las antenas
que enseguida se enlistan y para una ganancia maxima de
antena de 19 dBi. El uso con este equipo de antenas no in-
cluidas en esta lista o que tengan una ganancia mayor que
19 dBi quedan prohibidas. La impedancia requerida de la
antena es de 50 ohm.

Numero de Certificado:
IFT RCPPHRA20-0068
— Antenas: véase el capitulo "Datos de pedido”

Brasil

ANATEL

06279-19-06497

“Este equipamento ndo tem direito a protegdo contra
interferéncia prejudicial e ndo pode causar interferéncia em
sistemas devidamente autorizados.”
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6 Instalacion 6.2 Esquema de conjunto
Figura 2 Esquema de conjunto
IMPORTANTE: jdescarga electrostatica! S ————————— -
- ~ . - ~
4, Una descarga electrostatica puede dafiar o dejar | . E Reass | DA G5
inservibles los componentes. | o & >
— Al manejar el dispositivo, tenga en cuenta las I = L J d |
medidas de seguridad contra descargas elec- | I
trostaticas (ESD) necesarias segun : MC |
EN 61340-5-1 e IEC 61340-5-1. I :
<>+24V be J |
oV
6.1 Descripcion del producto OI i |
Figura 1 Elementos funcionales | :
| |
S
\\\‘_‘I____\\____/J

6.3 Topologia

Figura 3 Conexién punto a punto

Pos. | Borne | Denominacion
1 Conexion de antena RSMA (hembra de conexion)
2 1.1/1.2 Alimentacion de dispositivos

(+24 V DC, GND)
3 Interfaz de programacion de 12 polos (S-PORT)
Carril normalizado

Puntos de bloqueo metalicos para fijacion de barra
normalizada

D(A) / D(B) | Bornes de conexion interfaz RS-485
LED de estado (RX/TX) interfaz RS-485 en serie
LED LINK, amarillo (calidad de sefal)

LED de estado PWR, verde (tension de alimenta-
cion)

S

(6]

OO
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Figura 4 Red Mesh

[——

Figura 5 Estructura en estrella

|
|

C—
C—
C —

6.4 Elementos de indicacion y diagnostico

PWR-LED

ElI LED PWR verde indica el estado de la tensién de ali-
mentacion.

Apagado no hay tension de alimentacion

Conectado | Tension de alimentacion OK

LINK-LED

El LED LINK amarillo indica la calidad de la sefial de la
conexion inalambrica.

Conectado | Conexién con sefial de recepcion muy buena

Parpadea | Conexion con sefal de recepcion escasa

Apagado | sin conexion

P La antena se monta fuera del armario de distribu-
1 cién/edificio. Para ello, tenga en cuenta las ins-
trucciones de montaje de la antena utilizada.
Véase tambiél el capitulo "5 Normas de seguridad
e indicaciones de instalacion".

Puesto que en el estado de suministro esta activada toda la
potencia de emisién y el repetidor de recepcion, se pueden
producir superposiciones de sefal.

Amplie la distancia entre los dispositivos.
TX-LED

EILED TX indica la comunicacion (datos de envio) en la
interfaz RS-485.

RX-LED

ElI LED RX indica la comunicacion (datos de recepcion) en
la interfaz RS-485.

108648_es_04
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6.5 Desembalaje 6.8 Conectar los cables
e Compruebe que el envio no presente dafios de trans- Figura 8 Conectar los cables
porte visibles.

¢ Reclame de inmediato los dafios originados por el
transporte. Informe de inmediato a Phoenix Contacto a
su proveedor y a la empresa de transporte.

e Lea el prospecto con detenimiento.
e Guarde el prospecto.

* Conserve el embalaje original para posibles futuros
transportes.

6.6 Montaje

Figura 6 Montaje sobre carril simétrico

*  Coloque hilos trenzados en las punteras.
Seccidn admisible de conductor: 0,2 ... 2,5 mm?2.

* Introduzca el conductor con puntera en el borne de co-
nexion correspondiente.

e Apriete el tornillo en el orificio situado por encima del
borne de conexién utilizando un destornillador.

e Coloque el equipo desde arriba sobre el carril. Presione Par de apriete: 0,6 Nm
el equipo en la parte frontal en direccion a la superficie
de montaje hasta que encaje de forma audible. 6.9  Interfaz RS-485

i Conecte el dispositivo periférico mediante la interfaz serie
6.7  Desmontaje requerida al modulo de radio.

Figura 7 Desmontaje
Apantallamiento

e Tienda la conexién de pantalla de la linea de bus
RS-485 correctamente a través de un borna de pantalla
externo (p.ej. SCC 10-NS35, cdodigo de articulo
1019440).

IMPORTANTE: Dainos en la interfaz

Una conexion defectuosa de la pantalla puede
provocar, en combinacion con impulsos de inter-
ferencia externos continuados, que la interfaz
RS-485 resulte dafada.

— Tengaen cuenta la polaridad del cable de

2 hilos RS-485y la correcta conexion de pan-
talla.

e Suelte con un destornillador adecuado el mecanismo
de bloqueo en el pie de fijacion del aparato.

e Agarre el dispositivo por el cabezal de la carcasayy gire-
lo hacia arriba con cuidado.

e  Separe con cuidado el equipo del conector de bus para
carril simétrico y del carril portador.
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Seleccione el tipo de conexion de pantalla segun la influen-
cia de errores esperada:

— Coloque la pantallaempezando por unlado. Conello se
suprimen los campos eléctricos.

— Para suprimir averias por campos alternos magnéticos,
coloque la pantalla en ambos lados. Para ello, tenga en
cuenta los circuitos de tierra: las averias galvanicas a lo
largo del potencial de referencia influyen en la sefial de
uso y la accion de pantalla se deteriora.

— Sihay varios dispositivos conectados en un Bus, debe
conectar la pantalla en continuo (p. ej., mediante abra-
zaderas).

— Conecte la pantalla de Bus a través de tramos cortos de
baja resistencia y en superficies amplias a un punto PE
central (p. €j., a través de bornes para pantallas).

Red de terminacion

El médulo de radio funciona en una linea de bus de 2 hilos.
Para el correcto funcionamiento del sistema de bus se re-
quieren siempre redes de terminacion para una conexion de
bus de RS-485.

e Conecte un cable de bus RS-485 en ambos extremos
del bus. Para ello, compruebe la ubicacion del médulo
de radio en el cable de bus RS-485 y ajuste el modo
operativo requerido con el conmutador DIP.

DIP
Modo operativo Red de termina- |1 2
cién
Participante final RS-485 | Conectado ON [ON
Participante RS-485 Apagado OFF | OFF

Conmutador DIP

Figura 9

Ocupacion de las conexiones

En el modo operativo RS-485 puede ampliarse una red
RS-485 con multiples dispositivos periféricos. Utilice parala
conexion de los dispositivos periféricos un cable de bus
trenzado por pares. Provea a este cable de bus con unared
de terminacion en los dos puntos mas distantes de lared
RS-485.
* Conecte los distintos hilos del cable de datos a los bor-
nes de tornillo enchufables COMBICON.

* Compruebe que la asignacion de la sefal sea correcta.

Figura10  Asignacioén de conectores en la interfaz

RS-485
fmm ey COMBICON

Conexion de antena
El médulo de radio dispone de una toma de antena RSMA
(conector hembra) para la conexion de una antena externa.

En el capitulo "Datos de pedido" de la pagina 3 encontrara
diferentes antenas y cables de antena a elegir.

Conexién de antena

Figura 11

108648_es_04
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7 Puesta en marcha y configuracion

Direccione y configure el médulo inalambrico mediante el

software PSI-CONF. Este software puede descargarse en

phoenixcontact.net/product/1081818.

Para la configuracion es necesario un PC con un sistema

operativo Windows.

Para el diagndstico y la configuracion, utilice el cable USB

RAD-CABLE-USB (cédigo: 2903447).

* Instale el software y el driver USB para el cable
RAD-CABLE-USB.

e Seleccione "Wireless, RAD-EE-2400-RS485".

¢ Siga las indicaciones del asistente del software.

¢ Unavez concluida la secuencia de pasos del asistente
es posible guardar el proyecto en los médulos inaldm-
bricos.

o | Yaquelos equipos no llevan RAD-ID en su ajuste
L | por defecto, no es posible una transmision correc-
ta enla primera puesta en marcha. Podra utilizar la
transmision correcta tras la primera configuracion.
Luego puede enviar los siguientes cambios a los

participantes en la red inalambrica.

Figura 12  Asistente de software, paso 1
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Order No.
101818

240

Connection: Hardwa

71 Configuracién de la direccion de estacion
(RAD-ID)
e Direccione el médulo inalambrico mediante el software
PSI-CONF.

Cuando dos médulos inalambricos tienen la misma direc-
cién en una red, esta no funciona correctamente.

P Cada direccion debe ser univoca en una red.

1

7.2 Coexistencia

Si se hacen funcionar en paralelo varios sistemas inalambri-
cos a escasa distancia unos de otros: para separar los sis-
temas inalambricos deberia seleccionar diferentes bandas
de RF e ID de red. También puede ajustar estos parametros
mediante el software PSI-CONF.

ID de red (Net-ID)

Rango de valores: 1 ... 127

Con la ID de red se identifican sin confusién los médulos
inalambricos. Solo pueden conectarse entre si modulos ina-
lambricos con el mismo ID de red.

Banda RF

Rango de valores: 1 ... 8

Una banda de RF es un grupo de frecuencias formado a
partir de frecuencias individuales de la banda de frecuencia
completa. Diferentes bandas de RF emplean diferentes fre-
cuencias.

Si se hacen funcionar varios sistemas inalambricos en para-
lelo, deben seleccionarse diferentes bandas de RF.

Lista negativa

Lista negativa indica que determinadas frecuencias se ocul-
tan deliberadamente. Mediante este procedimiento puede
manejar, por ejemplo, varios sistemas WLAN paralela-
mente a sistemas Trusted Wireless 2.0 sin limitacion de po-
tencia.

108648_es_04
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7.3 Transmision de datos serie

Modo de datos serie

Figura 13

Para una comunicacion de datos en serie, debe ajustar los

parametros de interfaz siguientes en el software PSI-CONF:

Velocidad de transmisién de datos
Paridad

Bits de parada

— Bits de datos

Figura 14  Asistente de software, paso 3

mmmx

a 15 Asistente de software, paso 4

Wizara, Step &

mmmx

7.4 Transmision de datos basada en tramas

Parametro T gjemin (Pausa minima entre dos tramas)

El pardmetro T\qemin designa la pausa minima que debe
haber entre dos tramas en el lado de salida (el médulo ina-
lambrico envia a través de la interfaz serie).

Figura 16 TIdIeMin

Frame 1 Frame 2

o | 1T e {1

Toaamn Toaamn Toemn

Frame 3

M0

Parametro TrrameEnd

TErameEnd €S €l tiempo que debe mantenerse entre dos tra-
mas en el médulo inaldmbrico emisor.

Si el médulo inalambrico recibe datos y, a continuacion, no
llegan mas datos durante un determinado intervalo de
tiempo, el médulo inalambrico asume que la trama se ha en-
trado completamente. Entonces se transmite la trama. Este
intervalo de tiempo se denomina TrrameEnd-

TerameEng debe sermenor que la distancia minima entre dos
tramas (Trrameend < Tidiemin)- Sin embargo, Terameeng debe
ser mayor que la distancia maxima que puede haber entre
dos caracteres dentro de una trama. En caso contrario
puede producirse una fragmentacion de la trama.

Figura17  TrrameEnd

tFrame 1* Frame 2
| OK | | NOTOK |
11170 1 1
Idle IT Tl Idle }ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ} Idle
-
| |
S TFrameEnd > .r‘FramEEn‘d
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75 Ajuste de las pausas de telegrama en el ejem-
plo Modbus/RTU

Una trama también se denomina telegrama. La longitud de
la pausa de transmision entre los telegramas depende de la
velocidad de transmision de datos ajustada. El inicio y el
final de un telegrama son reconocidos en funcién de una
condicién de tiempo. Una pausa de 3,5 caracteres significa
que el telegrama finaliza y que el siguiente caracter debe in-
terpretarse como direccion de servidor. En consecuencia,
un telegrama debe enviarse como corriente continua de da-
tos. Silainterrupcion es de mas de 1,5 caracteres dentro de
un telegrama, los datos son desechados por el receptor.

Si la estacién base Radioline no puede emitir con la sufi-
ciente rapidez los caracteres consecutivos y la comunica-
cion se interrumpe, sera necesario incrementar el intervalo
de pausa minimo (Tgrameeng) €Ntre los caracteres individua-
les de un telegrama.

Para adaptar latransmision de datos a otros protocolos,
es posible adaptar los parametros Trrameend Y TidieMin-
Ajuste los parametros de interfaz en "Individual Set-
tings" (ajustes individuales).

ura 18  Ajustes individuales

Inaiviaual Settings

mmmlx

Parametros verificados para la transmisién de datos
basada en tramas

Fabri- Producto | Protocolo | Tigiemin | TFrameEnd
cante [Bit] [Bit]
- - PROFIBUS | 11 7
- - Modbus/ |39 20
RTU
Phoenix | EMPro Modbus/ |56 12
Contact RTU
Phoenix | SOLAR- |Modbus/ |56 12
Contact |CHECK |RTU
DELTA |RPI-M20A | Modbus/ |3 20
RTU
P No todos los equipos periféricos serie disponibles
1| en el mercado han sido verificados. En este caso,

en funcién del equipo periférico conectado y del
protocolo debe determinar los parametros me-
diante pruebas. Puesto que se precisan conoci-
mientos precisos del protocolo, es posible que
necesite la ayuda de expertos.

7.6 Potencia de emision

Tenga en cuenta la potencia de emision de radia-
ciones maxima permitida para la antena (EIRP,
véase la tabla).

Esta se calcula de la siguiente manera:

potencia de emision del equipo

+ ganancia de la antena

- atenuaciones del cable.

En caso necesario, reduzca la potencia de emi-
sion del equipo mediante el software PSI-CONF.

)

* Siejecuta el asistente de software y guarda el proyecto:

puede hacer falta reducir la potencia de emisién en
"Ajustes individuales, ajustes de equipo".
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7.7 Velocidad de transmisién de datos de la inter-
faz de radio

En aplicaciones de radio industriales, especialmente en ex-
teriores, el alcance es un parametro importante.

Aunqgue no sea necesario realizar conexiones a gran distan-
cia, una alta sensibilidad de recepcion permite la transmi-
sién de datos con condiciones externas desfavorables,

p. €j., cuando existen obstaculos en el campo de vision.

La sensibilidad de recepcion determina la magnitud de la
sefal que todavia puede recibir el médulo de radio. Cuanto
menor sea la velocidad de transmisién de datos de la inter-
faz de radio, mayor sera la sensibilidad de recepcion y, en
consecuencia, también el alcance.

Velocidad de | Sensibili- EIRP: Distancia

transmision |dad de potencia posible con

de datos recepcion maxima una vista sin

[kBit/s] tipica [dBm] | emitida obstaculosy

[dBm] una reserva

del sistema
de 12 dB [m]

250 -93 18 <300 m

125 -96 18 <500 m

16 -106 11 >500 m

Es muy dificil indicar un valor de alcance debido a los nume-
rosos factores que influyen en este aspecto. Las pruebas
practicas pueden arrojar valores de referencia que pueden
variar notablemente en funcién de cada aplicacion.

El alcance depende de lo siguiente:
— Velocidad de transmision de datos ajustada
— Longitud del cable de antena
— Antena utilizada

— Visibilidad directa

— Cumplimiento de la zona de Fresnel

7.8 Tiempo de retardo

El tiempo de retardo es el retardo hasta que un telegrama
serie se emite completamente mediante RS-485 en el se-
gundo moddulo inalambrico a través de la interfaz serie.

Entre otros, el tiempo de retardo depende de los siguientes
factores:
— Carga de trabajo de la banda de frecuencia
Cuantas mas redes inaldmbricas funcionan en la mis-
ma banda de frecuencia, mayor es el tiempo de retardo.
—  Estructura de red (p. €j., red en estrella 0 mallada)
— Distanciay velocidad de transmision de datos ajustada
de la interfaz inalambrica
— Longitud del telegrama
La siguiente tabla muestra tiempos de retardo tipicos deter-
minados en condiciones de laboratorio con banda de fre-
cuencia sin interferencias. En la practica, pueden exce-
derse los limites superiores e inferiores de los tiempos de
retardo. Con cada repetidor en la red se duplica aproxima-
damente el tiempo de retardo.

Velocidad Velocidad Tiempo de |Longitud del
de transmi- |de transmi- |retardo telegrama
sion de sion de tipico [byte]
datos de la |datos de la
interfaz interfaz ina-
serie [kBit/s] | lambrica
[kBit/s]
250 20 ms
19,2 125 25ms 49
16 120 ms

* Siejecuta el asistente de software y guarda el proyecto:
puede hacer falta reducirla velocidad de transmision de
datos de la interfaz inalambrica en "Ajustes individua-
les, ajustes de red"

Figura19  Ajustesindividuales

Network Settings
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8 Subsanacion de errores

¢ Asegurese primero de que haya una buena sefial ina-
lambrica: el LINK LED luce fijo en todos los médulos
inalambricos.

e Compruebe el estado de las diferentes estaciones:

— Siestainstalado el software PSI-CONF, comprue-
be el estado de equipo de los dispositivos de red
mediante el diagndstico en linea. Si la estacién
base Radioline se conecta a un PC, es posible leer
los valores RSSI de toda la red inalambrica.

— Sino estd instalado el software PSI-CONF, com-
pruebe los LED LINK de cada equipo.

* Evite que entren en contacto las antenas de dos médu-
los inalambricos, ya que esto supone una sobrecarga
para el receptor.

e Sihay dos antenas en el mismo lugar, deberan estar a
una distancia de al menos 0,6 metros verticalmente y
un metro horizontalmente.

e Seproducenbucles detierra silaconexion atierrade la
antena serealiza a través de la sujecion de la antena, la
puesta a tierra de la fuente de alimentacion y la cone-
xién a tierra de la interfaz serie. Para evitar bucles de
tierra, conecte estos componentes a un unico punto de
masa.

LED Error

Solucién

- No es posible configurar mediante
el software PSI-CONF.

Asegurese de que el médulo se alimenta con tension.

Asegurese de que se emplea el cable correcto:
— RAD-CABLE-USB (cédigo de articulo 2903447) para
suministro de energia a través del puerto USB del PC

— IFS-USB-DATACABLE (codigo de articulo 2320500)
para alimentacién externa

Instale el driver USB. El controlador se instala automatica-
mente al instalar el software PSI-CONF.

PWR apagado No hay tension

Active la red y vuelva a conectar la fuente de alimentacion.

LED LINK parpadeante | Conexion con sefial de recepcion

escasa

Compruebe que las antenas estén correctamente conecta-
das y orientadas.

Asegurese de que las conexiones de las antenas estén bien
apretadas y de que no presenten corrosion.

Sujete la antena en un punto mas elevado. Al hacerlo, tenga
en cuenta la zona de Fresnel.

Emplee otra antena con una mayor ganancia de antena o ca-
bles mas cortos con una menor atenuacién de sefal.

Compruebe si hay otra antena de emision en las cercanias.
Situe esta antena a una distancia mayor en relacion a las
demas antenas.

Asegurese de que la fuente de alimentacion sea suficiente.

Asegurese de que en el sistema de antenas conectado no
haya una conexidn entre el alma y la pantalla del cable.

108648_es_04
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LED

Error

Solucion

LED LINK apagado

No hay conexion inalambrica, a
pesar de que los médulos inalam-
bricos no estan muy alejados unos
de otros

Asegurese de que en una red solo se haya ajustado un mo-
dulo inalambrico como estacion base (RAD-ID = 01) y que
todo el resto de moédulos inalambricos lo estén como esta-
ciones remotas o repetidores. Dado el caso, vuelva a confi-
gurar la red inaldmbrica.

Asegurese con el software PSI-CONF que cada RAD-ID
solo esté presente una vez en la red.

Es posible que haya una sobrecarga: en el estado de suminis-
tro, el preamplificador de recepcion esta activado. La potencia
de emisién esta ajustada de forma que con los equipos pueda
superar las mayores distancias posibles. Si los equipos funcio-
nan uno junto a otro, por este motivo puede producirse una so-
brecarga del receptor. En este caso, retire las antenas o aumente
la distancia entre los equipos y las antenas, o bien reduzca la po-
tencia de emisién mediante el software PSI-CONF.

Compruebe con el software PSI-CONF si los parametros de
la red estan ajustados de la misma manera en todos los mo-
dulos inalambricos (ID de red, banda de RF, velocidad de
transmision de datos de la interfaz inalambrica, encriptacion,
tipo de red).

No hay conexién inalambrica, los
maodulos inalambricos estan muy
alejados unos de otros

Compruebe que las antenas estén correctamente conecta-
das y orientadas.

Asegurese de que las conexiones de las antenas estén bien
apretadas y de que no presenten corrosion.

Sujete la antena en un punto mas elevado. Al hacerlo, tenga
en cuenta la zona de Fresnel.

Emplee otra antena con una mayor ganancia de antena o ca-
bles mas cortos con una menor atenuacién de senal.

Compruebe si hay otra antena de emision en las cercanias.
Situe esta antena a una distancia mayor en relacion a las
demas antenas.

Asegurese de que la fuente de alimentacion sea suficiente.

Asegurese de que en el sistema de antenas conectado no
haya una conexioén entre el alma y la pantalla del cable.

RX, TX apagados

Hay conexion inalambrica, pero la
aplicacién no transmite datos

Compruebe el cableado de las conexiones RS-485 en los
madulos inaldmbricos.

Compruebe los ajustes para la interfaz serie (velocidad en
baudios, paridad, bits de datos y bits de parada) de los mo-
dulos inalambricos y de los equipos terminales serie.

Estacion base:

Existe conexion inalambrica, pero

Compruebe el cableado de las conexiones RS-485 en los

TX parpadea, el equipo final conectado en serie | mddulos inalambricos.

RX apagado no responde. Compruebe los ajustes para la interfaz serie (velocidad en
Estacion remota: baudios, paridad, bits de datos y bits de parada) de los mé-
RX parpadea, dulos inalambricos y de los equipos terminales serie.

TX apagado

Estacion base: Véase el capitulo "7.4 Transmision de datos basada en tra-
TX parpadea, mas"

RX parpadea

Estacién remota:

RX parpadea,

TX parpadea

108648_es_04
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9 Desecho

ticulo se debe recoger y eliminar por separado.
Phoenix Contact o nuestros socios de servicio
técnico aceptan el articulo para su eliminacion
gratuita. En www.phoenixcontact.com encontrara
informacién acerca de las posibilidades de elimi-
nacion que ofrecemos.

E El contenedor de basura tachado indica que el ar-
]
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